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Test Robotického vysavace iRobot Roomba 581

iRobot Roomba 581 je urcitym vrcholem modelové palety spolecnosti iRobot. Oproti
pfedchozi generaci jsou zmény opticky jen velice malo patrné a liSi se vlastné jen

v detailech. V podstaté by se asi ani nevyplatilo zcela nové testovani. Protoze byl
starsi model v CR ale jen velice malo rozsifen, budeme se modelu Roomba 581
radéji obSirnéji vénovat.

v v

modely paté generace robotickych vysavacl iRobot, ma jednu hlavni vyhodu oproti
ostatnim robotickym vysavacum — virtualni majaky, tedy moznosti fizeného uklidu
vice mistnosti najednou.

Je toho nicméné za cenu bezmala 14.000 K& opravdu dost, nebo se jedna pouze o
drahou hracku?

1.0 Pojezdové ustroji

Pojezdové ustroji vS§ech robotickych vysavacu paté generace iRobot je postaveno
stejné: dvé hnaci kola umisténa vpravo a vlevo na obou vnéjSich stranach se staraji
o pohyb kupfedu. Jsou odpruzena o velice solidnich 3,5 cm, takZze pohon funguje bez
problému dale, i kdyz je téleso vysavace pfi pfejezdu pres prekazku, ¢i najezdu na
vysoké koberce apod., zdvizeno nad povrch podlahy. Diky tomuto odpruzeni vysavac
bez problému prejede prahy do vysky cca 2 cm. Nezavislé zavésSeni a individualni
pohon kazdého koleCka zvlast umoziuji snadnou navigaci a otoCeni na misté, tedy i
dobry pohyb a Cisténi okolo pfekazek, v rozich a ostatnich, jen tézko pristupnych
mistech.

v viv

Roomba 581 ma tézisté ve své predni ¢asti, kde karoserii podepira malé pomocné
koleCko. Tyto tfi opérné body - hnaci kola a pomocné koleCko udrzuji robota s jistotou
v pfimé draze. Nerovnosti, podlahoveé listy nebo prolakliny vySsi nez 1 cm prejede
Roomba bez vychyleni. Roomba 581 dokaze velmi pfesné rozpoznat a kontrolovat
smeér jizdy a v pfipadé naznaku vychyleni okamzité koriguje moznou odchylku. Totéz
plati i pro situace, kdy by doslo k pfiliSnému nadzvednuti télesa vysavace nad
preddefinovanou uroven — i tento problém, za¢ne vysavac automaticky korigovat.
Samotny pfimocary pohyb je jednou z oblasti, ktera byla od pfedchoziho modelu
vyrazné vylepSena, k vychyleni robota by tak mohlo dojit prakticky pouze
zachycenim bocniho kartacku.

Spodni ¢ast karoserie je hladka bez vyc€nivajicich roht nebo hran a pfi jizdé tak
neklade prakticky zadny odpor. KartaCovy prostor je dostatecné zajistén sérii dratd,
takze ani zde nedochazi k zachytavani o koberce, liSty Ci silnéjSi kabely. Pouze
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slabsi kabely (napfiklad k nabijeckam atd.) by se mohly dostat do kartacového
prostoru, i poté si s nimi ale vysavac ve vétSiné pfipadl dokaze bez problému
poradit. Pokud roboticky vysavacC pfece jen nékde uvizne, spusti propracovany
unikovy program a vétSinou se bez problému opét uvolni.

Celé pojezdoveé ustroji je koncipovano tak, ze vysavac zacne za prekazku povazovat
teprve pfedmeéty vySSi nez cca 2 cm. VSe, co je nizSi, povazuje za prah nebo
podobnou pfekonatelnou pfekazku. U jinych robotickych vysavacu ¢asto staci drobné
pfedméty schovat napf. za trubkové konstrukce Zidli apod., Roomba 581 bez
problému tyto prfekazky pfekonava.

Roomba 581 pfizplsobuje svou rychlost pribézné svému okoli. Ma-li k dispozici
dostatek mista, pouziva nejvyssi rychlost. Kdyz robot projizdi uzkym mistem nebo se
blizi k pfekazce, zpomali, aby mohl Iépe a bezpeéné&ji manévrovat.

Celkové je pojezdoveé ustroji Roomby 581 a dalSich robotickych vysavacu iRobot
paté generace (fada 500) opravdu velice zdafilé.

Dosazené hodnoceni: 90%

2.0 Senzory

iRobot Roomba 581 pfi rozeznavani pfekazek kombinuje dva rozdilné systémy:
bezdotykoveé a dotykové.

Prakticky kompletni elektronika pro rozpoznani prekazek je uloZzena v narazniku,
ktery jako Stit kryje celou predni ¢ast robotického vysavace. V jeho stfedu nad uroven
téla vysavaCe vyCniva panoramaticky opticky senzor.

Vlastni naraznik je hladky a pfipevnény na karoserii bez hrubych hran, takze se
Roomba 581nikde nezachytava a nezanechava Skrabance na nabytku ani sténach.

Roomba 581 dokaze rozpoznat smér narazu, dokaze tedy podle toho adekvatné
reagovat a pfizplisobovat smér pohybu. InfraCervené senzory Roomby 581 dokazou
bezpefné rozpoznat prekazku ze vzdalenosti cca 10 cm. Jakmile vysavac prekazku
zaregistruje, pfibrzdi a opatrné do ni narazi, aby potvrdil jeji povahu, a teprve podle
ni reaguje. Ackoli by tedy vysavace ROOMBA mohly pracovat i bezdotykovym
zplusobem, rozhodla se spole¢nost iRobot riskovat nevoli nékterych zakaznikd ve
prospéch vyrazné kvalitnéjSiho uklidu. | pfes malou silu narazu mohou byt leh¢i
pfedméty posunuty, je patrny i pohyb otevienych dvefi po narazu apod. Plastovy
naraznik je pfi narazu velmi hluény, presto pokud je udrzovan Cisty, nepoSkozuje ani
nespini zdi ani nabytek, protoze je vyrobeny z kvalitnich materialu.
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Prestoze IR senzory rozpoznaji pfekazky ve vétsiné pfipadu spolehlivé, mohou
prehlédnout nékteré uzké objekty, které se dostanou mezi dva senzory, nejCastéjSim
prikladem jsou uzké nohy od zidli. Zde ale samozifejmé spolehlivé reaguje kolizni
senzor. Bo¢ni senzory vzdalenosti umozfiuji Roombé 581 velmi rychlou a
pravidelnou jizdu tésné podél zdi.

Na spodni strané robotickych vysavacid ROOMBA 581 se nachazeji 4 vySkové
senzory, které spolehlivé zastavi robota pfed padem z vysky, napfiklad ze schodu.
Testovaci jizdu na stole (table dance) robot zvlada s bravurou. VySkové senzory se
ale nachazeji v predni tfetiné robota, proto roboticky vysava¢ neni chranén pred
teoretickou moznosti padu pfi couvani.

DalSi senzory kontroluji koleCka a kartaCe robota. Pokud tu dojde k chybé, Roomba
581 se vypne a pfi opétovném zapnuti chybu ohlasi audio-hlasenim. Senzor u
pfedniho pomocného kolecka slouzi k pocitani ujeté vzdalenosti a tim i pfesnému
rozpoznavani prostoru. Jakmile je kole€ko Spinavé, nebo se diky namotanym
necistotam prestane tocit a senzor jiz nemuze zaznamenavat rotujici cerno-bily vzor,
dochazi k dezorientaci robota, pomocné kolecko je proto obcas tfeba zkontrolovat a
vycistit. DalSi senzory slouZzi k rozpoznavani vlastni nabijeci zakladny a virtualnich
stén.

DalSim podstatnym senzorem je senzor zvySeného znecisténi. Piezoelektricky
senzor pomoci kovové plosky rozpozna zvySené mnozstvi necistot v dosahu kartacu
a Roomba 581 se na zaSpinéné ploSe jednou otoci. Nedistoty pfitom nemusi byt
pfimo viditelné, senzor je natolik citlivy, Ze maze byt aktivovan i pouhou vysSi vrstvou
prachu. Na velmi zaSpinénych plochach prerusi Roomba 581 svuj normalni Cistici
program a zméni smér do fizeného spiralovitého pohybu nad mistem s vyssi
koncentraci necistot. Piezoelektricky senzor rovnéz pomaha rozpoznat, kdy v dosahu
jiz nejsou zadné necistoty a umoznuje flexibilné ukondit Cistici program.

Celkové udavanych 38 senzori monitoruje stav robota a upravuje jeho pohyb a
chovani vice nez 67x za vtefinu. Ve spojeni s vyspélym systémem navigace a umélé
inteligence tato falanga senzoru &ini z bézného automatického vysavace opravdovy
roboticky vysavac.

Dosazené hodnoceni: 100%
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3.0 Pohyb

3.1 Pokryti plochy

Kvalitniho pokryti plochy dosahuiji robotické vysavace iRobot vSeobecné diky
propracované strategii, ktera se navic flexibilné pfizpusobuje podminkam a umoznuje
korigovat rychlost pohybu podle dané situace.

PFi klasickém spusténi z nabijeci stanice nejprve Roomba 581 vycouva a poté se
presouva do stfedu mistnosti. Otockou o 90 stupnu zahaji svou vyspélou strategii
ameéby, tedy pohybu, pfi kterém jede po maximalni dobu rovné az do kontaktu s
prekazkou. Jakmile narazi na pfekazku, otaci se tak, aby nejprve zlstaval v
otevieném prostoru. Diky své schopnosti rozpoznat smér narazu tato strategie
funguje velice efektivné. | kdyby ale mél vysavac¢ narazit dvakrat do stejné prekazky
ze stejného sméru, vzdy sice zvoli smér do prostoru, vzdy ale v jiném uhlu, ¢imz se
vyhne opakovanému pohybu po stejné draze.

Robot odpovidajicim zplsobem pfizpusobuje svuj program, pokud pracuje na malé
ploSe nebo kolem rohll a zdi. Jakmile se ocitne na velké volné ploSe, zrychluje na
svou nejvysSi moznou rychlost a snazi se plochu uklidit co nejrychleji. Diky tomu
Roomba 581 uklidi v kratké dobé veskerou plochu. MenSi plochy o velikosti pfiblizné
20 - 30 ¢tvere¢nich metri dokaze uklidit témér beze zbytku, zejména v mimoradné
velkych plochach by mohlo dojit k vynechani malych ploSek v blizkosti stén. Proto
Roomba 581 vyuziva sofistikovany program pro jizdu podél stén, diky kterému v
naprosté vétsiné pfipadl nevynecha ani kousek plochy.

Podle velikosti mistnosti si vysavaC rovnéz urCuje délku uklidu — v mensich
mistnostech ji zkracuje, ve vétSich naopak odpovidajicim zpusobem prodluzuje.
Jakmile je nastaveno Cisténi s pomoci virtualnich majaku, stanovuje vysavac
pramérnou dobu na jednu mistnost na cca 30 minut. Timto zpisobem zarucuje uklid
az 4 mistnosti na pIné nabity akumulator. Timto zplisobem dokaze dobre uklidit
StyFpokojovy byt o rozloze cca 80 — 100 m?, vétsi mistnosti by sniZovaly kvalitu
uklidu.

Je-li nékteré misto hodné zasSpinéné, prerusi Roomba 581 svlj normalni program a
krouzi nad necistotou. Pokud je takovych preruSeni hodné, muze byt pokryti celé
mistnosti o néco horsi, ale Spinava mista jsou uklizena.

Pfemistime-Ili robota mimo pofadi jinam, zacina uklid jizdou ve spirale. Spiraly se

stale rozsSifuji, dokud neni uklizen asi metr CtvereCni a stopy se nepfekryvaji. Poté se
robot snazi nasmeérovat k nejblizSi sténé. Jizda ve spirale se poté uz neopakuje.
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Vysavac tak dokaze bez problému pokryt az 98% dostupné plochy i v pIné
vybaveném testovacim byté a celou plochu v prazdnych pokojich. Re$eni navigace a
pokryti plochy je tedy u robotického vysavace iRobot 581 vyfeSeno opravdu
prikladné.

Dosazené hodnoceni: 90%
3.2 Spatné pristupné plochy a rohy

Diky tomu, Ze je vybaven infraCervenymi senzory vzdalenosti a zaroven koliznimi
senzory, je roboticky vysava¢ Roomba 581 dobfe vyzbrojeny pro kvalitni navigaci
v Uzkych prostorach. Potfebuje prijezdnou Sitku pouhych 38 centimetr( a ta zcela
staci k tomu, aby vysavac bez problému projel pod zidlemi nebo sedacim koutem.

Novy model ma navic jesté ponékud vylepSeny program jizdy podél stén. Roomba
581 jede nejvyssi rychlosti v nepatrné vzdalenosti podél zdi a zpomali, teprve kdyz
se mu v cesté objevi dalSi pfekazka. Vzdalenost od zdi je zvolena tak, aby na ni
bocni kartacek bez problémi dosahl a dokonce se i astecné o zed ohnul a zajistil
tak maximalni uc¢innost Cisténi. Stejnym zplsobem jsou uklizeny také rohy mistnosti.
Roomba 581 dojede do rohu, dotkne se stény a otoli se do opacné strany rohu.
Také v tomto pfipadé se bocni kartacek dostane az do nejuzsi ¢asti koutu.
Vynechany prostor je tak zanedbatelny.

Této uspésnosti je mozna dosazeno diky silnému durazu firmy iRobot v minulych
letech, kdy spoleCnost dale optimalizovala svou strategii pro projizdéni uzkych
prostor a Cisténi okraju.

Senzory vzdalenosti na predni ¢asti pfitom navic umoznuji rychly pohyb. Jakmile
robot dokoncCi praci u stény, pfepne se na nejvyssi rychlost. Teprve kdyz predni
senzory ohlasi pfekazku, Roomba zase zpomali.

Jakmile Roomba 581 rozpozna uzky prostor, okamzité tomu zacne pfizplsobovat styl
jizdy. Robotické vysavace iRobot paté generace se proto dostanou z uzavieného
nebo velmi uzkého prostoru rychleji nez jejich konkurence. V uzkych prostorach jsou
nasazeny jak senzory dotyku, tak senzory vzdalenosti, aby rozpoznaly prfekazku a
nalezly vychod. iRobot se na tyto situace velmi soustiedi a vyvojovy tym vytvoril
specialni ,unikovy“ program, ktery umozni co nejrychleji opustit problematické misto.

Dosazené hodnoceni: 90%
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3.3 Jizda k nabijeci stanici

Robotické vysavace iRobot série 500 jsou vybavené pfepracovanou verzi nabijeci
stanice se dvéma infraCervenymi paprsky. Vysilac¢ ve svrchni ¢asti stanice vysila
paprsek, ktery chrani samotnou nabijeci stanici pfed narazem vysavace. Okoli
stanice se tak stava jakousi ,zakdzanou zonou®, aby nahodou nedoSlo k jejimu
posunuti. Druhy vysila¢ vysila dovnitf mistnosti silny navadéci paprsek podle kterého
se Roomba 581 orientuje.

Roomba 581 nabijeci stanici rozpozna ze vzdalenosti cca 2 — 3 metrd a zac¢ne
najizdét v pfimém sméru, samotny parkovaci manévr zacina jiz od vzdalenosti cca 1
metr. Pfimo pfed nabijeci stanici musi zlstat volny najezd dlouhy asi metr a Siroky
pfiblizné tak jako dvoijita Sifka robota. Kazda prekazka v této fazi plsobi velmi rusivé
a muze zpuUsobit pferuseni celého manévru. Poslednich 40 cm do stanice se skoro
pomalu plazi a zastavi se v okamziku, kdy se do nabijecich kontaktll dostane proud.

Vlastni konstrukce mu to ale nijak neusnadnuje — nabijeci kontakty jsou jen velice
nepatrné a robot musi tedy na rozdil od své konkurence jet opravdu velice pfesné,
aby dobfe zaparkoval.

Jestlize Roomba 581 uklizi vice mistnosti za sebou, vyuZziva virtualni majaky na
cesté zpét a naviguje podle nich i pfes vice mistnosti pfesné k nabijeci zakladné.

Dosazené hodnoceni: 100%

4.0 Kvalita uklidu

Kvalita uklidu je jednou z hlavnich prednosti vysavace Roomba 581, dokaze ucinné
uklizet jak na pevnych podlahach, tak i na kobercich ¢i dlazbé. iRobot zde stejné jako
u ostatnich modell stavi na efektivni kombinaci vysoké umélé inteligence se
schopnosti ,najit* necdistoty a kvalitnich Cisticich mechanismu( dvou protismérné
rotujicich kartacl a cileného vysavani. Robot dokaze navic cilené navigovat mezi
vice mistnostmi a Iépe tak mezi né rozdélit uklid.

4.1 Koberce

iRobot vyuziva v celé své produktové fadé Roomba paté generace, tedy i modelu
Roomba 581, svdj patentovany systém dvou protib&zné rotujicich kartacu. Cistici
mechanika se tak sklada z hlavniho Stétinového kartace a pryZového kartacku se
stérkami, které se otaceji proti sobé. KartaCe uvolni smeti a necistotu a pryzovy
valeCek je smete do blizkosti saci Stérbiny a sbérného boxu.
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Na koberci sbira iRobot Roomba bez problému veskeré volné lezici smeti. Ve
smyckovych kobercich se nékteré testovaci necistoty (pfedevsim ovesné viocCky)
silné zahaknou a robot potfebuje druhé prejeti pro jejich odstranéni. Na smyckovych
a Zebrovych kobercich nema boc¢ni kartacek dost sily, aby mohl vymést veskeré
pevné prichycené necistoty, efektivni Sifka vysavace se tak sniZuje na prostor pod
hlavnim kartacem.

Z vlasovych kobercl vysavaC vSe sbira bez problému, ve vétsiné pfipadu na prvni
pokus. Stétiny kartade se dostanou hloub&ji mezi vlasy koberce a umozni tak i
hloubkovy uklid. Pohon kartace je dostatecné silny, aby i se stétinami ve vlasovém
koberci umoznil dostate¢né rychlou rotaci.

Vysavaci ast a kartadova ¢ast pracuji nezavisle na sobé&. Uzky saci otvor vysavade
je umistén za kartaCovou jednotkou a je ohranicen silikonovou chlopni. Saci vykon je
nasmeérovan pfimo na podlahu, takZe snizeni saciho vykonu vzduchem pfichazejicim
ze stran je vylou€ené. Na vlasovych kobercich je saci vykon dostate¢ny na to, aby
vysal prach i z prostoru mezi viakny.

Celkové tedy opravdu velmi dobry vysledek.

Dosazené hodnoceni: 80%
4.2 Pevné podlahy

Pevné podlahy se Cisti vyrazné snadnéji nez koberce. Roomba 581 tu pracuje
vlastné jako dva pfistroje v jednom: maly mechanicky kartac, ktery smeta Spinu do
nadobky na prach a vysavac, ktery vysaje zvifeny prach.

U nékterych modelu robotickych vysavacl se muze stat, ze karta€ bude z duvodu
zamysSleného vylepSeni uklidu na kobercich pfili$ rychle rotovat a bude na pevnych
podlahach rozmetavat necistoty po podlaze, tohle ale u vysavacu iRobot Roomba,
tedy ani Roomba 581 nenastava. Zda se, ze prepracovany model Roomba 581
perfektné ovlada rychlost otaceni kartaca.

Stétiny na hlavnim kartadi se bez problém(i dostanou i do $kvir a vymetou na povrch
i ukryté drobecky. Velkou vyhodou je v tomto pfipadé karta€ konstruovany z
jednotlivé stojicich ohebnych $tétin v draté&né ose. Cistici hlava, tedy kompaktni ko$,
ve kterém jsou uchyceny oba hlavni kartace, se dokaze adaptovat svou svétiou
vySkou na povrch, na kterém pravé uklizi - pfi pfejezdu pfes nerovnosti, najezdu na
koberec nebo sjezdu se vzdy vyska Cistici hlavy adaptuje tak, aby co nejlépe
pracovala na daném povrchu. Samotny karta¢ se tak mize opravdu dobfe dostat do
Stérbin Ci mezer.
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Na laminatové a parketové podlaze dokaze iRobot Roomba 581uvolnit i pevnéji
ulpélou Spinu a nasledné ji vysat. Pouze na zcela silné uslapanou ¢i pevné
pfilepenou Spinu sila kartaCe nestaci. Mechanické Cisténi odstrani necistotu takika
dokonale, jesté dokonalejSi uklid by dokazala snad jediné prachovka.

Necistoty, které uvolnily kartace, jsou pohanény do saciho otvoru vysavace. Vétsi
kousky jsou vlastné zametany do k tomu urCené casti sbérného kosSe, mensi poté
putuji k saci ¢asti vysavace. Saci otvor je pomérné uzky a jeho saci sila je navic
pomoci gumovych chlopni sméfovana doli smérem proti pohybu kartacld. Timto
principem dochazi k optimalizaci saciho vykonu, ktery je u vSech robotickych
vysavacl obecné nizky. Pomoci dobrého skloubeni saciho vykonu s praci kartacu
dokaze Roomba 581 vysat i jemny prach a Zmolky.

Dosazené hodnoceni: 90%
4.3 Hrany a rohy

iRobot Roomba Fady 500 vyuzivaji jednoho boéniho kartacku, ktery sestava ze tfi
Stétcu. Bocni kartacek nekrouzi Cisté horizontalné, je pfipevnén na mirné vychylenou
osu tak, Zze na vnéjSi strané vysavace se opira pevnégji do podlahy a pod vysavaem
se nadzdvihava. P¥i €isténi okraju posunuji Stétiny volné ¢astice dopredu a poté
dovnitf do dosahu hlavniho kartae. PoCet otacek je zvolen tak, Ze takfka zadné

CasteCky neodskakuji do mistnosti.

Cisténi v t&Zko pristupnych mistech, jako jsou rohy & mista podél stén, umoziuje
pfedevsim propracovany systém jizdy podél stény. Jakmile Roomba 581 aktivuje
rezim jizdy podél stény, posouva se primo podél zdi tak, ze bocCni kartacek dosahuje
~prakticky za zed*, tedy dokonce se u zdi malinko ohne a dokaze vycistit i podlahové
listy podél stén apod. Podobné funguje i uklid v rozich pokoju, kde ani v nejzazSim

vv v

kouté nezustavaiji témér zadna neuklizena mista.

Zatimco na pevnych podlahach funguje bocni kartacek perfektnég, je o néco slabsi na
kobercich. Protoze Stétinky lezi i pfes urcity naklon takika na plocho na zemi,
nemohou zejména ze smyCkovych kobercu (vétSinou celoplosné koberce) odstranit
pevnéji pfichycené necistoty. Hlavni kartac€ je od hrany vzdalen cca 10 cm, vznikly
pruh tedy mize byt v pfipadé vysoce znecisténych kobercu hire vycistén. Na téchto
kobercich potfebuje tedy nékolik prejezdu, aby byly kraje dobfe vyc&isténé. Mnohem
lepsich vysledkl Roomba dosahuje na kobercich s delSim vlasem.

Dosazené hodnoceni: 90%
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5.0 Akumulator

5.1 Akumulatory

Stejné jako cela série 500 je i vysava€ Roomba 581 vybaven standardnim iRobot Ni-
Mh akumulatorem o vykonu velice dobrych 3000 mAh pfi 14.4 voltech. Akumulator
vydrzi nabity pfes dvé hodiny uklidu, coz vystaéi az na 4 mistnosti. Protoze je
vysava¢ Roomba 581 ur€en pro uklid vice mistnosti v jednom uklidovém cyklu, je
baterie pfesné nastavena na tento vykon. Nové akumulatory ale dosahnou své piné
kapacity az po nékolika nabijecich cyklech. Prvni Uklid ¢tyf mistnosti tak maze byt
proti o€ekavani trochu kratsi nez 120 minut.

Roomba 581 ukazuje stav nabiti pomoci svétla na centralnim vypinaci — zelena
barva znamena plné nabiti, pak se svétlo méni na Zluté a oranzové pro Caste¢né
vybitou baterii, az po €ervenou barvu, kdyz je baterie prazdna.

ProtoZe robotické vysavace iRobot vyuZivaji velice ekonomicky systém nabijeni,
nepotrebuiji tlaitko na vypinani a zapinani a po vykonané praci tak bézné zlstavaiji
ve stand-by modu. Dlvodem je pfedev§im ¢asovac, ktery je umistény pfimo ve
vysavaci a ne v nabijeci zakladné. Pokud by se vysava¢ nemél delSi dobu pouzivat,
je lepsi akumulator vyjmout, aby se nenabijel. ProtoZe se jedna o Ni-Mh baterii, je
lepsi, aby byla pfed vyjmutim zcela nabita.

Vyjmutim akumulatoru dochazi k bezpecnému odpojeni vysavace od zdroje, proto se
i zcela vymaze Casové programovani vysavace a Cas, které je po nasledné aktivaci
opét nutné nastavit

Dosazené hodnoceni: 90%

5.2 Doba nabijeni

Nabijeci stanice robota Roomba 581 sestava z bloku s infraervenymi vysilaci a
desky s nabijecimi kontakty. Stanice je velmi kompaktni a ma samostatny rozvadéc
napajeciho zdroje. Napajeci zdroj muze byt pfipojen pfimo na Roomba 581.

Vyrobcem udavana doba nabijeni jsou 3 hodiny, coz je dnes bézny standard. V praxi
to ale trva vyrazné kratSi dobu — vétSinou pouze 1-2 hodiny, protoZze se akumulator
zfidkakdy uplné vybije. Umoznuje to pfedevsim zpUsob uklidu, pfi kterém dojde k
rozpoznani uklizeného prostoru a zamezeni zbyteCnému vysavani jiz Cistého
prostoru.
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Po ukonceni uklidu se Roomba 581 vraci do stanice a okamzité se zaCne nabijet.
Protoze vzhledem k Casovaci robot i ve stand-by reZzimu spotfebovava proud, musi i
nabijeci stanice zustat pfipojena k elektrickému vedeni.

Kvili pamétovému efektu akumulatoru muze pfi chybném pouzivani ¢i uskladfiovani
dochazet k poklesu kapacity akumulatoru. Jakmile takova situace nastane, nebo
jakmile je akumulator jiz velmi opotfebeny, ¢i jeho uroven nabiti klesla pod
stanovenou kritickou mez, spusti Roomba 581 automaticky ,o0zivovaci“ program
prostfednictvim 16 hodinového cyklu nabijeni. Stejného efektu je mozné dosahnout
pfimym zapojenim napajeciho kabelu do robotického vysavace namisto nabijeci
zakladny. Pokud je ale vysavac pouzivan spravné a v souladu s navodem, nastava
tato situace jen velice zfidka, pfedevsim kdyz napfiklad déti odstrCi robota ze své
zakladny apod.

Dosazené hodnoceni: 90%

6.0 Udrzba

6.1 Filtry

Nadrzka na necistoty se nachazi v zadni ¢asti robota. Tvofi ji oteviena ¢ast na hrubé
necistoty a €ast na prach se zabudovanym vysavac¢em na jemny prach. Otevieny dil
se jednoduse vysype do odpadkud. Spina se vétsinou nabali do tvaru tlustého valecku
a vypadne z nadrze jako jeden kus.

Vzduch je hnan pfes specialni filtry, takze z vysavace vychazi velmi Cisty vzduch.
Jesté lepSiho vysledku by bylo mozné dosahnout HEPA filtry, které vSak v tomto
pfipadé pouzity nejsou. Filtr Ize otoCenim uvolnit a nadobku vysypat. Je to prakticke,
ale také trochu prasné feSeni. Poté jej Ize vyjmout z gumového ramecku, vycistit
nebo vyplachnout a poté opétovné pouzit.

Filtr ma velmi vysokou zZivotnost — Ize ho tedy pouzivat po velmi dlouhou dobu bez
poskozeni. ProtoZe ale po néjaké dobé zacne siln€jSim zanaSenim klesat saci vykon,
bude tfeba €as od Casu filtr vyménit za novy. Uvnitf obou nadobek se po néjaké dobé
zacnou usazovat necistoty, které je nutné vycistit, nejlépe mirné vihkym hadfikem.
Uvnitf nadobky na necistoty je umistén motor vysavaCové Casti, takze ji v Zadném
pfipadé nelze Cistit vodou.

Dosazené hodnoceni: 70%
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6.2 Péce o kartace

Kartace je tfeba pravidelné, a to nejpozdéji po nékolika tydnech kontrolovat a Cistit.
PFi problémech zplUsobenych znedisténymi kartaci robot upozorfiuje vyslovenym
hlasenim.

Hlavni karta€ a gumovy valecek jsou lehce pfistupny bez pouZiti nafadi. Staci
jednoduse robota prevratit, dvéma Zlutymi kolébkovymi zaklopkami otevrit klec Cistici
hlavy a poté lehce vyjmout Cistici valce. Oba konce jsou barevné i tvarové odliSeny,
takze i navrat na pavodni misto je bezproblémovy. K samotnému ¢isténi slouzi
prilozena Cistici sada, kterou doporucuji podpofit nizkami k odstfihnuti namotanych
dlouhych zvitecich chlupt &i vlasa.

Hlavni kartac€ se sklada z draténého hfidele s dlouhymi Stétinami a z pryZzového
ramu. Lamely pryzového ramu zvétSuji primér kartace, takze zabrariuji pevnéjSimu
namotavani i delSich vlasu, které se poté daji velice lehce odstranit. Mensi pryZovy
kartac je k namotavani vlast o néco nachylnéjsi, a to predevsim v mistech, kde je
zuzen kvuli draténé mrizce chranici vysavac pred nasatim velkych objektd, kabeld
apod. Z téchto mist se namotané vlasy a nité daji lehce odstfihnout ndzkami,
odtrhavani silou by mohlo poskodit pryZové lamely valce.

Na koncich obou valcl se shromazduji vlasy a chlupy a vytvareji tlusté zfilcovatélé
kotouce, které by po chvili mohly brzdit hnaci hfidel a pasobit zavady. Je tfeba je
rovnéz Cas od Casu odstrafovat.

Trochu problematicka je klenba nad samotnymi kartaci, kde se postupné usazuje
vrstviCka necistot, kterou je rovnéz nutné Cas od Casu vy istit, jak z hygienickych
dlvodu, tak i kvali zajisténi spravné funkce kovové desticky slouzici k detekci
nasavanych necistot. Rovnéz oba konce obou kartacl a jejich lozZiska je nutné obcas
vyCistit, postupné se zde namotaji necCistoty a v extrémnich pfipadech dlouhodobého
zanedbani udrzby by mohlo dojit k zablokovani kartacu.

Pri Cisténi hlavniho kartacCe je rovnéz nutné vycistit boCni kartac, ktery je okolo
loziska nachylny k namotavani vlasu, stfapcl z kobercu, niti apod. Zde je bohuzel z

bezpe&nostnich divodld nutné malym Sroubovakem uvolnit upevriovaci Sroubek.

Dosazené hodnoceni: 70%
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7.0 Ovladani

7.1 Automaticky provoz

Pomoci tydenniho planovani mize iRobot Roomba 581 jednou denné v urcitou
hodinu nastartovat. Nemusite byt pfitomni, kdyZ robot startuje - naprogramuijte ¢as
uklidu a uzivejte si.

Pomoci nékolika tlaCitek je mozné, podobné jako tfeba budik, naprogramovat
pravidelny provoz pro kazdy den tydne zvlast. Programovani se ulozi a zistava v
paméti i po vypojeni nabijeci stanice ze sité, protoze se uklada pfimo do téla
vysavace. K vymazani by dos$lo az naprostym vybitim akumulatort, nebo jejich
vyjmutim.

Virtudlni stény a majaky, které jsou soucasti baleni, vypina a zapina Roomba 581
automaticky. Vy musite dohlédnout jen na to, aby akumulatory majakd byly
dostate¢né nabité. Pfi snizeném napéti zaCina véz blikat. Napéti vydrzi jesté jeden
az dva dny, pak se musi akumulator urychlené dobit. K iRobotu Roomba 581 patfi 3
majaky, které umoznuiji, aby robot ve stanoveném Case prejel do dalSi mistnosti a po
dokonc&eni uklidu nalezl cestu zpét ke své nabijeci stanici.

Automatické virtualni majaky reaguji na robota a samy se aktivuji pfitomnosti
vysavace. Diky tomu je pokazdé nemusite zapinat, nebo nechavat zapnuté po celou
dobu prace robota.

InfraCerveny signal na povrchu virtualniho majaku zabrariuje tomu, aby do néj
vysavac narazil a vychylil ho z plvodni polohy a sméru. Z uzké stérbiny pak vychazi
samotny paprsek, ktery omezuje pohyb vysavace; paprsek je kuzelovity, proto je
tfeba vyzkouSet jeho nastaveni, aby ve vzdalenéjSich Castech zbytecné neuzaviral
vétSi prostor, nez je Zadouci.

Roomba 581 uklizi kazdou mistnost pfiblizné 30 minut a pohybuje se v dosahu prvni
véze. Roomba 581 a véz spolu komunikuji pomoci radiového a infraCerveného
signalu, po pfiblizné 30 minutach se virtualni zed majaku vypne a Roomba 581 se
vyda do dalSi mistnosti. V dalSi mistnosti rozpozna druhou véz a po 30 minutach
pfechazi do dalSiho prostoru. Celkem muze uklidit ¢tyfi mistnosti za sebou.

Pomoci virtualnich majakt dokaze Roomba 581 Uspé&Sné manévrovat mezi
mistnostmi. Jakmile je mistnost uklizena, propusti majak vysavac do dalSi mistnosti.
Vykon i €as uklidu tak jsou rovnhomérné rozdéleny mezi uklizené mistnosti. Pomoci
virtualnich majaku roboticky vysavac¢ rovnéz bezpecné nalezne cestu zpét do
nabijeci zakladny. Roomba 581 muze uklizet asi 120 minut, pokud za¢ne baterie
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pfedCasné slabnout, nastoupi cestu nazpét k nabijeci stanici pfed vyprsenim
nastaveného ¢asu.

Veskeré pocinani robota je velice vyspélé a spolehlivé. Jakmile robot jednou
uspésné uklidil mistnost pod dohledem, je mozné mu s divérou mistnost pfenechat.

Dosazené hodnoceni: 100%

7.2 Ruéni manipulace

Programy robotického vysavace Roomba 581 mohou byt spustény bud stisknutim
tlaCitka pfimo na robotovi nebo pomoci dalkového ovladace. Pomoci dalkového
ovladace je mozné robota ovladat a fidit ho po byté podobnym zplisobem jako
auticko na dalkové ovladani. Dalkové ovladace vyuzivané firmou iRobot umoziuiji
pohyb v obou osach zaroven, vysavac tedy muze jet i diagonalné. Na display
dalkového ovladace se rovnéz pfenaseji udaje z hlavniho displaye na téle vysavace.

Roomba 581 ma velmi dobfe propracovany program bodového cCisténi, ktery muze
byt v pfipadé lokalniho znecisténi spustén stisknutim tlacitka. V tomto pfipadé
Roomba vyjede z bodu startu a pohybuje se ve zvétSujici se spirale, poté se opét po
spirale vraci zpét. Tento program trva pfiblizné minutu a uklidi asi jeden ¢tverecni
metr.

Vysavac je vybaven praktickym madlem, za které je ho mozné pohodiné pfenést na
jiné misto, €i do jiné mistnosti, takZze se nikdo pfi pfechodu mezi mistnostmi, €i jinou
manipulaci, zbyte€né neuspini.

Zde se jiz prakticky nic ani vylepsit neda.

Dosazené hodnoceni: 100%

8.0 Naklady

8.1 Naklady

S cenou tésné pod 14.000 K¢ neni Roomba 581 Zadny cenovy hit, nicméné
vzhledem k naprosto vyjime&né vybavé a s pfihlédnutim k vykonu je cena pfiméfena.
Soucasti baleni jsou vedle vysavate Roomba 581 jesté tfi véze, dalkovy ovladac a
nahradni set kartacu a filtr.

Konkurenéni nabidky jinych vyrobcl zdaleka nedosahuji urovné a vykonu vysavace
Roomba 581 a nevyvazi to ani nizsi cena, ackoliv pravé cena je pro mnohé

zakazniky jednim z kli€¢ovych rozhodujicich faktoru.
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Je mozné usSetfit pfi nakupu pfes eBay nebo dovolené v USA, bohuzel je tfeba
pocitat s chybéjici dokumentaci, neexitujici zarukou a nutnosti pofidit originalni
meéni¢ napéti.

Dosazené hodnoceni: 70%

9.0 Shrnuti

V Ceské nabidce firmy iRobot reprezentuje model Roomba 581 nejlépe vybaveny
bézny model. PfestozZe byl nedavno uveden model iRobot Professional 625, bude
vzhledem k jeho cené zfejmé i nadale model 581 nejlépe vybavenym bézné
dostupnym modelem firmy iRobot.

Tento model je svou vSestrannosti, vybavou a schopnosti kvalitniho uklidu
momentalné ve zcela jiné lize, nez jeho konkurence a zda se, Ze i nadale bude zcela
opravnéné kralovat trhu robotickych vysavacu.

S celkovymi 87% dosahl vysava¢ Roomba 581 doposud nejvyssiho hodnoceni a je
tak jiz jen tésné od znamky ,vyborny“. Nastavil tak latku veSkeré konkurenci
mimoradné vysoko.

Celkové shrnuti uvodni otdzky — ano, iRobot Roomba 581 je roboticky vysavac, ktery
je opravdu dost drahy, pfesto za své penize dostanete opravdu mimoradné kvalitni
vyrobek. Pokud tedy mate vice mistnosti, které chcete uklizet a nemate Cas na
vysavac dohlizet, je to urcité dobra volba a zifejmé i investice.

9.1 Kladné stranky v testu

Roomba 581 ma praktické vybaveni a je to opravdovy roboticky vysavac, dostateéné
vyspély a inteligentni, aby mohl uklizet zcela bez dohledu. Diky praktickému spojeni
inteligence a Cisticich mechanism je jeho Cistici vykon velmi vysoky - dokaze bez
problému vycistit vétSinu nedistot a pfi pravidelném pouzivani dokaze byt udrzovat
opravdu Cisty. Jeho udrzba je rovnéz jednoducha, navic se ukazal jako velice
spolehlivy.

Vyzdvihnout si ale kazdopadné zaslouzi unikatni systém fizeného pfejezdu mezi vice
mistnostmi. Jiné robotické vysavace muzou sice rovnéz prejizdét mezi mistnostmi,
nicméné Roomba 581 pfesné reguluje €as, po ktery bude mistnost uklizet. Tak se
Zzadna mistnost neodbude a vSechny budou uklizeny stejné kvalitné.

Tydenni planova€ umozni praci bez jakéhokoli dohledu, Roomba 581 tak zcela
naplfiuje svlj smysl: zastoupit Vas, kdyz Vam chybi ¢as na uklid domacnosti.
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9.2 Zaporné stranky v testu

Roomba 581 nema Zadné vylozené slabé stranky, k slabinam by tak bylo mozné
pfipocitat jen nizSi vykon boéniho kartacku na smyckovych kobercich.

9.3 Prehled hodnoceni
Pojezdové ustroji 90%
Senzory 100%
Pohyb 93%
e Pokryti plochy (90%)
e Spatné prFistupné plochy a rohy (90%)
e Jizda k nabijeci stanici (100%)
Kvalita uklidu 85%
e Koberce (80%)
e Pevné podlahy (90%)
e Hrany a rohy (90%)
Akumulator 90%
e Akumulatory (90%)
e Doba nabijeni (90%)
Udrzba 70%
e Filtry (70%)
e Péce o kartace (70%)
Ovladani 100%
e Automaticky provoz (100%)
e Ruéni manipulace (100%)
Naklady 70%
CELKOVA ZNAMKA 87%

Viyhrazujeme si pravo na drobné odchylky od udavanych udaji vyrobcem, které
vznikaji pfimym pozorovanim konkrétniho modelu, vyhrazujeme si pravo na viastni
nazor a hodnoceni stejné jako na mozné chybné uvedeni v textu ¢i omyl. Za
preklepy, stylistické a gramatické chyby se ¢tenafiim omlouvame.
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